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Pocitani rohlikd
Odpoved zni: neumeji. Dlouholeté zkuSenosti, Sazeni chlebt
cit a kreativita pekarskych a cukrarskych mistrQ Paletizace / zakladani chlebt do beden
jsou opravdu nenahraditelné. Mnoho Unavnych VlaZeni a nafezavani chlebil
dilcich Cinnosti vSak dokazou praveé roboty pro- AR e Ll

vadét opakované, rychle a spolehliveé. Ty o 3
P y P Rovnani rohlikd na paletach
v kontinualni lince

Firma S.D.A. s.r.0. ve spolupraci se spole¢nosti Zak|édéf]|' pec’:iva na plechy a do VQZi,kf{
Plachetky.cz nabizi celou $kalu feSeni pro smy- Vytahovani formového chleba, skladani

sluplnou automatizaci mnoha vyrobnich procesu. a stohovani do prepravek
VaZeni vyrobku a kontrola kvality
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UMELA INTELIGENCE
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LOTYLOA

Rozeznavani vyrobku

Systém LOTYLDA DL vyuziva neuronové sité

a metody deep learningu (hloubkového uceni)

k rozpoznani komplikovanych tvard. Analyzou
3D obrazu umoznuje rozliSovat tvary bez ohledu
na velikost nebo barvu vyrobku.

Dokaze pak naplanovat trajektorii robota

s ohledem na specifické umisténi vybiranych
produktl (rdzné otoCené nebo prevracené,
umisténé v rozich boxl nebo blizko u sebe).
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Presné navadeéeni robotu

Systém se uci z Clovékem navrzenych trajektorii, které nasledné
neuronove sité zdokonaluji pro minimalizaci pohybovych chyb.
Jako zdroj dat slouzi kamery a LiDARy. Data se zpracovavaji

v realném Case pfi jakémkoli pohybu robota. Pro kazdou ulohu
je vzdy generovana nova trajektorie s ohledem na podminky.

Testovani systému

VLEVO: Rozeznavani peciva ruznych
druhd a tvard

VPRAVO: Identifikace oSatek s pla-
chetkami i bez nich a zjistovani jejich
polohy v regalu

DOLE: Navadéni ramena kobota pro
odebrani o$atky z regalu




UCHOPOVACE

» Modularni systém mGrip je svym provedenim
vhodny pro pouziti v potravinafském pramyslu

» Podle potfeby si vyskladejte prsty uchopovace
a béhem nékolika minut je pfipraven na provoz

+ Jeden nastroj vyhovuje riznym ménicim se
vyrobnim podminkdm v redlném Case

 Nastavitelna sila Gchopu a rozevieni prstu
umoznuje manipulaci bez poskozeni vyrobku

» Odolava teplotam do 200 °C



B4 Kawasaki
Robotics
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Ochranne navieky &
na roboty &

Vyrobené na miru |

+ Siroké spektrum kloubovych 6-osych robot oro jakoukoli aplikaci. i

pro v§eobecné i specialni pouziti

* Rychlé a presné delta roboty pro aplikace (0N ol Odolné vici prachu,
’[ypu ,,Seber a umisti® '\ e VOdé, tukﬂm, Olejﬂm,
« Kolaborativni 2-ramenny SCARA robot s mobilni ' = /| solim, koncentrovanym
zakladnou pro bezpecnou spolupraci s lidmi . ; kyselinam a zasadam.

a snadné presouvani na jakékoli misto

DOOSAN

» Mohou pracovat pfimo vedle ¢loveka
nebo s nim aktivné spolupracovat

* Maji zabudovany senzorovy systém,
pomoci kterého se zastavi dotykem

» Moznost kontrolniho vazeni vyrobk



Prvni certifikovany volumetricky radarovy
bezpecnostni systém
Neskodny pro lidské zdravi

Zabranuje spusténi stroju v pfitomnosti lidi

Snimaci vzdalenost: 0-4 m
Cas odezvy: < 100 ms
Funguje i tam, kde optické senzory selzou

Snizuje vyskyt faleSnych poplachu
(prach, voda, kouf, slune¢ni svétlo
nebo odpad z vyroby)

INXPECT
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SIL2
PLd

CERTIFIED

Laserové svételné bariéry
Bezpecnostni rohoze a narazniky
Obouruéni tlacitka
Programovatelné moduly
Bezpecnostni oploceni




EXPEDICE VYROBKU

GIDEON

BROTHERS

Inteligentni preprava tovaru

Tyto autonédmni mobilni roboty jsou navrzeny
tak, aby fungovaly bezpe&né bok po boku s lidmi
i ve slozitém a dynamickém prostfedi.

Stereoskopické kamery a uméla inteligence
umoznuji robotlim rozpoznat a porozumeét tomu,
co je obklopuje, pro lepSi navigaci, detekci
prekazek a bezpecnost na pracovisti.

Jeden robot najednou prepravi az 1000 kg
nakladu na paletach, v kontejnerech nebo
boxich. Robot muze vyzvednout (a odlozit)
naklad z paletovych stojanl nebo Ize zbozi
umistit pfimo na robota.
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Variabie Play

Neptejte se, co umime,
reknéte nam, co potrebujete.
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www.plachetky.cz
plachetky.cz@seznam.cz
+420 724 320 416

www.S-D-A.sk

iInfo@s-d-a.sk
+421 908 442 313
T. G. Masaryka 313 +420 728 913 598
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