1.6.2

Indukéni
prenosové
systémy

V nékterych oblastech
automatizace se ¢asto
vyZaduje, aby se snimace
pohybovaly s ¢asti stroje.
Pevné pripojeni snimaci
v téchto aplikacich nenf
mozné.

Remote snimace firmy
Balluff vyhovuiji témto
podminkam.

Systém se sklada v podstaté
ze 11 soucasti:

- Snimag:
elektromechanicky,
induként,
optoelektronicky,
magneticky nebo
kapacitn.

— Vysila¢ slouzf jako spojent
pro snimace. Montuje se
na pohyblivou ¢ast stroje.
V zavislosti na jeho
proveden( Ize pfipoijit
rézné druhy snimacd.

— Prijimac¢ spolupracuje
s vysila¢em. Induktivne
pfenasi energii nezbytnou
pro ¢innost vysilace
a pripojenych snimadd
a zéroven induktivné
pfijima informace o stavu
snimacy, aby je pak
spole¢né pfedal do
pfipojeného fizen.

BALLUFF

Aplikace

Remote systémy
mohou byt pouZity

pro mechanické spinace
nebo pro snimace z fady
RXD. Pfenasi se jeden
az 8 signald.

B e

Power Remote systémy
umoZriuji pfipojit 2- nebo
3-dratové snimace

s nizkovykonovymi
poZadavky. Energie je
poskytovana vysilacem.
PouZit pro 4 nebo 8 signald.

G-Power Remote systémy
jsou navrzeny pro vySsi
energetické poZadavky.
MdZe byt prenaseno

az 8 signald.

Power Remote radialni
systémy nahrazuji stéraci
sbérné krouzky, které
pfenasely signaly od
snimacd. Remote snimace
v8ak pracuji bezkontaktng,
tedy bez opotreben!

Analogové Remote
systémy se specidlné
vyuZivaji pro bezdotykovy
prenos analogovych signald
od analogovych indukénich
snimacl BAW, které také
rovnéz pracuji bezdotykove.

Provedeni

Elektronické vacky

Jednotlivé Remote

Vicenasobné Remote

Power Remote
30 mA

Power Remote

40 mA

Power Remote
100 mA

G-Power Remote
150 mA

G-Power Remote
200 mA

G-Power Remote
300 mA

Power Remote radialni
160 mA

Jednotlivé analogové
Remote
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Pouzitelné strana

snimace

Prenosova
vzdalenost

Vysila¢ Prijimac Poznamky

BPN 18M-F-02-03
BPN 18M-F-03-PU-03
BPN 30M-B-04-PU-03

4 mm BES 516-326/367-B0-C- 1.6.6
BES 516-326/367-B0-C-

BES 516-327/114-G-S 4-H

Mechanicky spina¢ Pfenos jednoho signalu

15 mm

2mm RXT 1202 RXE 1202P RXD 0801,

RXD 1202,
RXD 1805,

Prenos jednoho signalu | 1.6.8

5mm RXT 1805 RXE 1805P Pfenos jednoho signdlu | 1.6.8

5 mm
10 mm

3 mm

5 mm

15 mm

5 mm

8 mm

12 mm

2 mm

2,5 mm

RFTA 1805
RFTA 3010

RPTA 1803

RPTA 3005

RPTA 8010

RGPT 3005-V1215

RGPT 4008-V1220

RGPT 90122430

RPTM 4502P-S49

RNT 1803-VS10-PU-05

RFEA 1805P
RFEA 3010P

RPEA 1803P

RPEA 3005P

RPEA 8010P

RGPE 3005-V1215P

RGPE 4008-V1220P

RGPE 9012-V2430P

RPEM 4502P-ST

RNE 1803A-PU-05

RXD 3010M nebo
mechanické spinace

RXD 0801,
RXD 1202,
RXD 1805,
RXD 3010M nebo
mechanické spinace

2-dratové
a 3-dratové
indukéni, kapacitn,
optoelektronicke,
magnetické snimace
nebo mechanické spinace

2-dratové
a 3-dréatové
indukéni, kapacitn,
optoelektronicke,
magnetické snimace
nebo mechanické spinace

2-drétové
a 3-dratové
indukéni, kapacitn,
optoelektronicke,
magnetické snimace
nebo mechanické spinace

BAW MOB8EI-UAD15B-

BAW M12MG2-UAC20B-
BAW M12MF2-UACA40F-
BAW M18MI-UAC50B-S04G
BAW M18ME-UAC50B-
BAW M18MG-UAC80F-S04G
BAW M30OME-UAC10B-S04G

Prenos az 8 signald
Prenos az 8 signall

Prenos az 4 signald

Prenos az 4 signall

Prenos az 8 signall

Prenos az 8 signall

Prenos az 8 signald

Prenos a7 8 signalll

Prenos a7 8 signalll

Prenos jednoho
analogového signalu

1.6.9
1.6.9

1.6.10

1.6.10

1.6.11

1.6.12

1.6.12

1.6.13

1.6.17

1.6.18
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Zjistovani polohy obrobku
na obrabécich centrech
firmy MTU
Friedrichshafen

Ke zvlddnuti réiznych variant
vyroby byl pouzit Remote
systém, ktery rozpoznava
obrobky upnuté na paletach.
AZ 16 snimacd sniméd polohu
a tim umoZni podle
specifickych vlastnostf

a rozmérl rozpoznat typ

obrabéného dilu.

Po tomto nacteni se paleta
presune do pracovniho
prostoru stroje. Takto
shromdzdéné informace pak
slouzi k automatickému
vybéru prislusného
obrdbéciho programu

v obrdbécim centru.
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Kontrola polohy
zachycovace
manipulaéniho zafizeni

... pouZitd na obrabécim stroji
PITTLER-TORNOS
Werkzeugmaschinen GmbH
Leipzig.

Polohu zachycovace
manipulaéniho zafizeni je
nutno snimat v pracovnim
prostoru. ProtoZe jsou
pfitomna agresivni chladici

a mazaci média, byl zde vzdy
problém s kabely snimac
pouZitych ke snimani polohy
zachycovace (lamanf kabeld
vlivem velkého ohybu

a vysoke rychlosti pohybu).

Pouzitim dvou RPEA 8010P
(pfijimad) zapojenych
paralelné, mdZe byt ve velmi
kratkych cyklech realizovano
poZadovane otoceni o 162°
spole¢ne s délkovym
vysunutim bez jakéhokoliv
namahani kabelu.

Pouzité komponenty:

— 1 pfipojovaci krabice
RPK 2101

- 2 piijimace RPEA 8010P

— 1 vysila¢ RPTA 8010
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Otoény stdl Ruka robota Tok materidlu Lisy
Snimac uréuje, zda je Snimac uréuje, zda je Snima¢ sleduje pfitomnost Snimac sleduje pfitomnost
obrobek upnut ve spravné obrobek sprévné uchopen polotovaru na pohybujicich ~ materidlu, posila signél zpét
poloze a posila signal rukou robota. Stav sepnuti se paletach. bezkontaktné a spole¢né
bezdotykoveé. snimace je vysilan s fizenim urCuje spravnou
bezkontaktné. polohu plechové tabule.

Bezpecné pfipojeni - skute¢né spojeny.
aplikace u Béhringer Prenos signalu se déje
Ingelheim Pharma KG bezkontaktné mezi
Doprava tekutych produktd  pohyblivym bubnem

v chemickych provozech a stojicim podstavcem

je Casto spojena s urcitym ve dvou blokovatelnych
rizikem, protoZe rlzné latky  polohach. Spojeni je
musi byt pInény do nadrzi ovéfovano indukénim
pouzitim hadic a snimacem.
spojovacich stanic.

Bezventilové propojeni

bez radného spojeni hadic

mdZe vést ke katastrofalnim

ndsledkdm.

Pouziti Remote systému

pro automaticky proces

kontroly mdZe poskytnout

zdruku, Ze hadice jsou
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