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BTA-M11-200/300

Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

Bezpecénostni pokyny

Viyhodnocovac/ jednotka BTA je &asti
linearniho odmérovaciho systému
a smi byt pouZita pouze na tyto tucely.

Instalace a provoz

Instalaci a provoz sméji provadét
pouze zaskolené osoby. Nepovolené
zasahy a zmény vedou ke ztraté
zaru&nich narokd.

Pri montazi linearniho odmérovani

je nutné dbat na pfedpisy kapitoly
Instalace a pfipojeni. Obzviastni
peclivost vyZaduje pripojeni linedrniho
odmerovani na externi oviadani

a napajeci zdroj z hlediska Urovné,
polarity, tvaru a trvani fidicich impulsd.
Podrobnosti obsahuje kapitola
Technicka data.

Pro linearni mérici systém se smi
pouZivat pouze schvalené
stabilizované zdroje proudu.

Pouziti a zkousky

Pro nasazeni linearniho méficiho
systému je nutno dbat
bezpecnostnich predpisd. Obzviast
musi byt u¢inéna takova opatreni,
aby pfi zavadé systému nevzniklo
nebezpedi pro osoby a véci. K tomu
naleZi zabudovani doplrikovych
bezpec¢nostnich koncovych spinacd,
nouzovych vypinacd a dodrzeni
pfipustnych podminek prostred.
Funk&nost linearniho méficiho
systému a predevsim vSech s nim
spojenych komponentd musi byt
pravidelné pfezkuSovana

a zaprotokolovana.

Funkcni poruchy

Pokud se projevi pfiznaky, Ze systém
fadné nepracuje, je nutno jej vyfadit
z provozu, odeslat do servisu

a zajistit proti neopravnénému pouZiti.

Platnost
Tento popis platf pro vyhodnocovaci
Jjednotky BTA-M11-200 a -300.
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Vlastnosti a pouziti

Linearni odmerovani ve spojeni

s digitalni vyhodnocovaci jednotkou
umozniuje, na rozdil od tradi¢nich
odmeérovanim, vyuzivat tyto vlastnosti:

- Vysoka odolnost proti razim,
vibracim, zaspinéni a EMV.

- Provoz bez opotfebeni a Udrzby diky
bezdotykovému provozu.

- Absolutni odmeérovaci systém.

- Vysoké rozliseni, opakovatelnost
a linearita.

- Vrezimu "Kaskada” mohou byt
nastaveny nulovy bod, rychlost v
a pfechodoveé body.

- Maze byt méfena vzdalenost
az 14 metr@ pfi sou¢asném zapojeni
az 4 odmefovani v rezimu
"Kaskada”.

- Méfeni az 4 nezavislych os.

- Informace o poloze poskytuje
24 bitovy paralelni i synchronné
sériovy SSD/SSI vystup.

- Je mozno zvolit BCD, Gray(Qv,
binarni nebo inverzni binarni kéd.

- Délka kabelu mezi odméfovanim
a vyhodnocovaci jednotkou miize
byt az 500 m.

Jednotka BTA-M 11-... vytvafi
inicializacni impuls INIT s opakovaci
frekvenci 500 Hz. Odpovéd linearniho
odmeérovani (Casova informace Umeérna
délce) je ve vyhodnocovaci jednotce
pfevedena na digitalni polohovy signal .

K vyhodnocovaci jednotce BTA-M11 je
mozZno pfipojit az 4 odmérovani
BTL5-11-... Vzdy pouze jedno
odmérovani miize byt aktivni. Podle

pouzitého provozniho rezimu je
odmeéfovani voleno automaticky nebo
pomoci vstupt SELECT.

Vysoka odolnost proti ruSeni spojeni
mezi odmeéfovanim a vyhodnocovaci
jednotkou je zaruena pouZitim
diferencialniho budice rozhrani

RS 485/422.

Obr. 1 ukazuje blokové schéma
BTA-M11 v provedeni -200 a -300.

1 ][ 2 ] 3 4 || BTsi. odméiovani
pfevod.
INIT impulst
Casové/délkova informace
citac oscilator
l asynch. rozhranf
BDD-07-9
mikrocontroler SSD roshran
I ! rezren SSD fizen
ochrany budic
vstup@ udice
vstupy paralelni
datové vystupy

Obr. 1: Blokové schéma BTA-M11-200 a -300



BTA-M11-200/300

Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

BTA-M11 je dodavana v provedeni
"Euro karta” s Celnim panelem

a je vhodna pro instalaci do 19" van
nebo drzakd karet.

Celni panel (Obr. 2)

Na Celnim panelu se nachazej:

- Drzadlo s typovym oznacenim

- Montazni Srouby

- Displej

- [Select] tlacitko pro vybér
programovych funket

- [Enter] tlacitko pro ulozeni
parametrd do paméti

- [Up] a [Down] tlagitka pro nastaveni
programovanych hodnot

Euro karta (Obr. 2)

Na Euro karté se nachéazeji tyto
pfipojovaci prvky:

48 pdlovy nozovy konektor dle DIN
41612 E48 na zadni ¢asti karty pro
pfipojent:

- 4 odméfovani

- napajeciho zdroje

- digitalniho displeje BDD-07-9

- fizeni s rozhranim SSD/SSI

- Tizeni s digitalnimi vstupy a vystupy.

Provedeni

Vyhodnocovaci jednotka se dodava ve
dvou provedenich:
BTA-M11-200
s budi¢i PNP/10...30 V DC odolnymi
proti zkratu
BTA-M11-300
s TTL logikou

Vystupy je mozno zapojovat sbérnicove.
Dals$i moznost pfipojeni

Pro pfipojeni na asynchronni sériovy
vystup:

BDD-07-9 Digitalni displej

- 7 mistny digitalni displej

- 12 mm vysoky, 7 segmentovy disple]

- volitelné jednotky inch/mm

- DIN montazni panel:
SxVxH (mm): 144x48x116,5

- Pfipojeni na sériové rozhrani
jednotky BTA-M11:

TxD+: Pin 8e TxD-: Pin 6e.

172
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Obr. 2: Vyhodnocovaci jednotka BTA-M11, Rozméry

Instalace pro prizptisobeni EMV

Jestlize je jednotka instalovana do
rozvadéce, ktery vyhovuje EMV, nejsou
nutna zadna dalsi opatrent.

Ve vSech ostatnich pfipadech
potfebuje vyhodnocovaci jednotka
BTA nasledujici prostredi, aby bylo
dosaZeno elektromagneticke
kompatibility:

- Pouzdro vyhovujici EMV
- Vstupni napétovy filtr

- Vstupnijvystupni filtr

1. Pouzdro EMV

- Model KMé6 II, fa. VERO

- 19”- modulovy drzak Series 78 EMV,
fa. POLYRACK

2. Vstupni napétovy filtr

Viyhovujicich vysledkd mdZe byt
dosaZeno s filtrem BNX 002 od firmy
MURATA a kondenzatorem

10...47 nF na napajecim zdroji.

3. Vstupni a vystupni filtr
Nésledujici SUB-D filtry byly testovany:

- CDS 9 PFI 10 od fy. Biirklin
(obyj. &islo 75D3702)

- CUBN 15 C 001 od fy. Murata.
Dalsi pouZzitelné filtry firmy Bdrklin:

CDF 9 PFI 10, obj.C. 75D3704
CDS 15 PFI 10, obj.&. 75D3706
nebo jejich ekvivalenty.

Dalsi pouZitelné filtry firmy Murata:

CUBL 09 PP 09 C 001
CUBL 09 SP 09 C 001
nebo jejich ekvivalenty.

Poznamka:
BTL rozhrani nevyZaduje Zadné filtry.

BALLUFF C» 3



BTA-M11-200/300
Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

Technicka data

Konektor

Nozovy konektor

E48 dle DIN 41612

Odméfovani provedeni
BALLUFF BTL5-11-...

Pf¥ipojeni na Fizeni

Vstupy (Obr. 3)
DATA HOLD
ENABLE
+Clk/- Clk

Select 0
Select 1

Vystupy (Obr. 3)

Polohova data
+DATA

— DATA
ERROR

DATA READY
TxD+/TxD —

BTA-M11-200

zablokovani dat
uvolnéni vystupd
taktovaci frekvence
pro SSD max. 100 kHz
Volba BTL

24 bitd paralelné
Vystupni data
pro SSD
chybové hlaseni
data platna

pro BDD displej

Budice 10...30 VDC

odolné proti zkratu
. =20 mA/vystup

Budic vystupu:

BTA-M11-300
Méfena data
Rozliseni
Opakovatelnost

Teplotni zavislost

24V DC

vystup

TTL logika

| =20 mA/vystup

0,01 mm
1 digit
tj. 0,01 mm

6 um/°C + 5 ppm /rozsah

Externi napajeni

Napéti
Proudovy odbér

BTA + BTL5-I1...

Zvinéni

24V DC £10%

max. 500 mA
max. 5%

Rozmeéry, hmotnost, prostiedi

Rozméry
Hmotnost
Okolni teplota

viz Obr. 2
ca. 0,3kg
0..60°C

Vihkost max. 90%, nekondenzuijici

4
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VSechna pfipojeni se realizuji pomoci
zadniho nozového konektoru X1.

Pripojeni odméfovani:

Vicezilovy kabel se spole¢nym
stinénim, maximalni délka 500 m.
Kabel pfenasi signaly INIT vysilany od
BTA do BTL a zaroven také Start/Stop
signaly vysilané jako odezva od BTL
do BTA. Dalsi vodi¢e jsou pouzity pro
pfivedeni napajeni od BTA do BTL.

Pfipojeni fidici elektroniky:
Délka kabelu maximalné 0,5 m.

Kabel delsi nez 0,5 m mlze byt pouzit
jestlize se konstrukci, stinénim

a polohou kabelu zabrani viivu vngjsich
rusivych poli.

Pfipojeni napajeciho napéti:

Pin 32a k +24 V DC, pin 32¢c k GND

Jestlize vstup ENABLE neni pouZit,
propojte vstup 28s s GND (pin 32c)

V§echny nepouZité vstupy spojte s
GND (LOW)

¢ e c a funkce
2 START/STOP ** INIT1 INIT1 od/do BTL
4 START/ STOP ** INIT2 INIT2 od/do BTL
6 TxD — INIT3 INIT3 do BDD/do BTL
8 TxD+ INIT4 INIT4 do BDD/ do BTL
10 221 222 223 *
12 218 219 220
14 215 216 17 %
16 12 13 D14 g ’E\
18 29 210 o1 5‘ S—‘i
[}
20 26 27 28 aket
22 28 24 25
24 20 2! 22
26 +DATA (SSD) DATA HOLD DATA READY
28 — DATA (SSD) ENABLE ERROR
30 +CLK (SSD) SELECTO SELECT 1
32 — CLK (SSD) GND +24V DC
* Nejvy$si bit (znaménko) v rezimu A1
** Signaly START/STOP resp. START/STOP spojit paralelné
l2avieND —
BTA-M11 424 V/GND AC
INIT niniEE Select 0
BTLS-I1... START/STOP 1ll1llollo Select 1
Nr. 1 +24V_GND
DATA HOLD
INIT ENABLE
BTL5-I1... START/STOP )
Nr. 2 +24V_GND Poloha paralelné Rizent
Poloha SSD/SSI
INIT
BTL5-I11... START/STOP
Nr. 3 +24V_GND DATA READY
ERROR
INIT
BTLS-1... START/STOP TXD+/TXD _ BDD
Nr. 4 +24V _GND disple]

Obr. 3: Polohovaci system, vstupni a vystupni signaly



BTA-M11-200/300

Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

Popis signalii, trovné

Vstupni signaly

Vstupni Verze BTA-M11
Urovné -200 -300
logika 24V 5V

LOW <5V <1V
HIGH >8V >3V

Vsechny nepouZité vstupy zapojit na
GND !

Taktovaci vstupy +CIk, - Clk
(Piny 30e, 32¢e)

Taktovaci frekvence je zavisla na délce
kabelu.

Délka kabelu Taktovaci frekvence
<400 m <100 kHz
DATA HOLD (Pin 26¢)

HIGH informace o poloze je
zablokovana na 24 datovych vystupech
<50 us po uvedeni DATA HOLD do "H”
a fizeni m0ze Cist data bezchybné

LOW informace o poloze neni
zablokovéana. Vystupni data jsou
obnovovana frekvenci 2 kHz (t=0,5 ms)

| DATA -
E HOLD vystupni data
o blokovana béhem_|
2 50 us
C
[o% [
2 \
n -
= V1V

/A _L

2'...2" vystupni data

Obr. 4: ¢asovy diagram DATA HOLD

ENABLE (Pin 28¢)

HIGH vystupni budi¢e se nastavi do
vysokohmového stavu

LOW vystupni budice jsou aktivni

.= [— ENABLE

[}

>

o

2 50 us

C

5‘ Treti stav
2

>

2'...2" vystupni data

Obr. 5: ¢asovy diagram ENABLE

SELECT 0/SELECT 1 (Pin 30c, 30a)

Dva vstupy se pouZivaji na aktivaci
a dotaz jednoho ze Ctyf odméfovani.

SELECT O SELECT 1 aktivni BTL

HIGH HIGH BTL Nr. 1

LOW HIGH BTL Nr. 2

HIGH LOW BTL Nr. 3

LOW LOW BTLNr. 4

——

c SELECT 0/1

2 | - |

g >5‘...<1‘Oms‘

< 1

El Casové prodieva

= g\lx%ﬁg?wsétr']gaatn i dat\a\plat\n@
AT

2'...2" vystupni data

Obr. 6: ¢asovy diagram DATA HOLD
Vystupni data

ERROR
HIGH bez poruchy

LOW informace o poloze na 24

datovych vystupech je neplatna

z davoda:

- preruseni kabelu

- odmérovani neni pfipojeno nebo
je vadné

- snima¢ polohy neni ve spravné
vzdalenosti nebo je mimo pracovni
rozsah

- jednotka v rezimu programovani

(Pin 28a)

DATA READY (Pin 26a)

HIGH c¢asové/délkova informace od
odmeérovani je platna a je pfistupna na
24 datovych vystupech

LOW novéa hodnota o poloze je prave

zpracovavana. Informace na 24
datovych vystupech je neplatna.

100 s 400 us
\ /

\ f

C NN Y P—
U s
5 7 -
= DATA READY
o | | |
g I —_
- DATA READY
p— =

2'...2" vystupni data

Obr. 7: Casovy diagram DATA READY

Poloha (Piny 24e az 10a)

24 paralelnich datovych vystupl udava
digitalni hodnotu odpovidajici okamzité
poloze. UZivatel si mGiZe zvolit binarni,
BCD, Gray@v nebo inverzni binarni kod
formatu dat.

Poloha +Data, - Data (Pin 26e, 28¢)

24 bith sériove, RS 485/422.
Je posilana digitalni hodnota odpovi-
dajici okamzité poloze v Gray kédu.

Pozor !

Jestlize je vice jednotek BTA-M11-300
pfipojeno na sbérnici, Zadna z téchto
jednotek nesmi byt od sbérnice
odpojena pod napétim.

Znacka CE potvrzuje,
Ze nase vyrobky
odpovidaji

poZadavkdm norem EU

89/336/EWG (norma EMC)

a zakonu EMC. Testovani'v nasi EMC
laboratofi, které je akreditovana

u DATech pro testovani
elektromagnetické kompatibility, ma
ukazat, Ze vyrobky BALLUFF spiriuji
poZadavky EMC vseobecného
standartu

EN 50081-2 (emise)
EN 50082-2 (Sumova imunita)

Testy emisi:
Rusivé radiové vyzafovani
EN 55011 Skupina 1, tfida A

Testy Sumové imunity:
Staticka elektfina (ESD)

IEC 1000-4-2  stuperi 3
Elektromagneticka pole (RFI)

IEC 1000-4-3  stuperi 3
Rychlé pfechodové rusivé impulsy
(BURST)

IEC 1000-4-4  stuperi 4
Ruseni pfendsené vodici, indukované
vf poli.

IEC 1000-4-6  stuperi 3

BALLUFF C» 5



BTA-M11-200/300

Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

BTA-M11 ! Datové spojeni ! Rizenf

i +Data i
T T \ zpracovani
‘i' _ Data ; \ mérené polohy
i +Clk i

K i | pulsni

‘ i —Clk i generator
H H

Pulsni diagram

vzorkovaci sekvence

-

»l

D 2 3 4 23 o4 |
+Clk

t<tm

l——>

tm=12az15us

|<—>|

+Data I/SIGNX Low X MSB X X::::X—XE\ l_

Obr. 8: Blokové schéma, Synchro-sériovy prenos dat

Data jsou pfenasena od vyhodnocovaci
jednotky k fizeni paraleiné nebo sériove
(obr. 8)

Jestlize je fizeni pfipojeno pomoci

RS 485/422, synchronizuji vzorkovact
impulsy od fizeni datovy pfenos, odtud
nazev SSD (synchronné sériovy pfenos
dat).

Programovani a kalibrace

Klavesnici BTA neni moZné blokovat.
Nastavené hodnoty mohou byt
kdykoliv zménény nekvalifikovanou
obsluhou.

Pozor !l!

V§echna programovani musi byt
provadena s pfipojenym
odmerfovanim a zapnutym napajenim.

Klavesnice umozruje nastavit:

- Provozni rezimy:
A1 méreni 4 os
A2 kaskada

- Formaty dat:
C1...C4 binarni, BCD, Gray, inverzni
binarni

- U konstantu odmeéfovani
(rychlost Sifeni povrchové viny)

- P nulovy bod

- Ln nastaveni bod prekryti v rezimu
kaskada

BALLUFF

BTLNr. 1

BTL Nr. 3

BTL Nr. 4

[
BTLNr. 2 i
:
I
|

0000 H

|

Obr. 9: Usporadani pfi kaskadnim zapojeni

Aktivace a volba os

V provoznim rezimu A1 jsou pfenaseny
polohy maximalné 4 na sobé
nezavislych os. Protoze vyhodnocovaci
jednotky BTA mUze dotazovat

a vyhodnocovat vzdy pouze jednu osu,
musi byt jednotlivé osy voleny pomoci
vstupl SELECT 0 a SELECT 1

(viz. Vstupni signaly str. 5)

Kaskada

V provoznim reZzimu A2 je mozno
umistit do kaskady az 4 linearni
odméfovani a dosahnout odméfované
délky az 14 m. PouZzité usporadani

a zapojeni umozfiuje sledovat

odmeéfovanou drahu bez jakékoliv
mezery. BTL se montuji tak, ze se
jejich mefici rozsahy prekryvaijt
(vizobr.9a11)

BTLNr. 1

BTLNr. 2

BTL Nr. 3

oooo H

BTL Nr. 4

Obr. 10: Méreni 4 os



BTA-M11-200/300
Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

Indikace chyb Displej Displej Vyznam

celni panel BDD
Bé&hem provozu nebo programovani se Provozni rezim A1
mohou na ¢elnim panelu nebo na — PR
pfipojeném displeji BDD zobrazit Ex Error 20 Snimac polohy neni v méficim rozsahu
nasledujici chybova hlaseni.

oL Error 10 Pretizeni vystupl (napf. zkrat)

Provozni rezim A2

E Error 20 Snima¢ polohy neni v méficim rozsahu
or Error 20 Out of range; BTL neni k dispozici,
chyba v pfipojeni

Provozni indikace bx

Provozni indikace
V prébéhu norméainiho provozu disple; x=1,23 4 bix
na Celnim panelu zobrazuje, které BTL
je v daném okam?Ziku aktivni, napt. b1
znamen4, Ze jsou prenasena data (-’)
0 poloze z BTL Nr.1

Zpravidla jsou v8echny parametry

jednotlivych BTL nastaveny kdyz je cely Symboly tlagitek:
odmeéfovaci systém uvadén do provozu

a jiz se dale nemeéni. 9 = Select
Ze zékladniho provozniho stavu mizete @ = Enter
volit jednotlivé funkce programovani

a zadavat pfislusné parametry. 0 =Up
(POZOR! Klavesnice neni blokovana!) @ — Down

. . Volba provozniho /]
zll\jl)élr)z pA;ovozmho rezimu resimu Al1 @ Al G >
\{(_)Iba
Provozni rezim A1 volite, pokud (‘ rezimu 1
potfebujete sledovat polohu na vice

samostatnych osach.

§Z
BTA mdze v dany okamZik pfenaset @
data pouze z jednoho odmérfovani. Volba
Volba osy se provadi pomoci vstupd rezimu 2

SELECT O a SELECT 1 (viz. kapitola
Aktivace a volba 0s)

Navrat k rezimu
Provozni rezim A2 se pouziva pro provozniindikaci || X
kaskadové usporadani vice odmérovani
Vv jedné ose.

BTA-M11 automaticky rozeznava, po
ukonéeni uciciho postupu Ln, prave

aktivni BTL. Volba jednotlivych BTL v
tomto provoznim reZzimu odpada.

BALLUFF 3



BTA-M11-200/300
Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

Nastaveni konstanty odmérovani

4 Nastaveni konstanty NZ
(rychlost povrchové viny) odm&Fovani U G ul1 @ ~
(Menu U)
Volba
Poznamka: (:) BTLAr. 1
Rychlost se nastavuje pfi instalaci
linearniho odmérovaciho systému a jiz
se poté nemeéni. NZ @
Pro dosazeni co nejvétsi pfesnosti 2 Volba
jednotky BTA-M11 musi byt pro kazdé BTLNr. 2
pfipojené odméfovani BTL5-I1-...
naprogramovana konstanta, tj. rychlost
Sifeni povrchové viny. v
NZ
Tato konstanta je vytisténa na kazdém U3 @ “1
typovém Stitku odméfovani BTL5-11-... 7 Volba
BTL Nr. 3
Pripustny rozsah:
2800,0 ... 2899,9 m/s
nastaveno z vyrobniho zavodu: 2855,5 \ A
uja ® >
Konstanta je zapsana pomoci tlagitek, v
napf.: c,, = 2864,3 m/s SN

- Pii zobrazeni 3z, zvolte a vlozte v
desitkach 6.

- Pfi zobrazeni 2z, zvolte a vlozte v
jednotkach 4.

- Pii zobrazeni 3z, zvolte a vlozte v

desetinach 3. Hodnotu zadejte \
pro kazdé zvolené

y

NZ
Nastaveni desitek |3 |2z —w—@—b

Volba Zapsani
(9 hodnoty desitek
v
NZ
Nastaveni jednotek|2 | Z
Volba Zapsani
(g hodnoty jednotek

N4
Nastaveni desetin |1 |2z —w—@—b

Volba Zapsani
(g hodnoty desetin

Zpét na provozni b
indikaci

8 € BALLUFF



BTA-M11-200/300

Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

Nastaveni nulového bodu
(Menu P)

Jakékoliv polohu odmérovani BTL5-I1
mézeme vztahnout k nulovému bodu.
Ve vétsing pripadd se nulovy bod

nastavuje na poc¢atek méficiho rozsahu.

Poznamka!

Pfi kaskadnim usporadani odmérovani
(provozni rezim A2) musi byt nulovy
bod nastaven na prvnim odmérfovani
v kaskade.

Posunuti po¢atku je mozno také
nastavit v fizen.

Pri nastaveni nulového bodu musi byt
pfipojena odmeérovani a zapnut
napajeci zdroj.

Nastaveni formatu dat
(Menu C)

Pozadovany format vystupnich dat
paralelnich vystupt zvolite v tomto
bodé nastavent:

binarni = C1
BCD = C2
Gray = C3
inverzni binami = C4

Nastaveni
nulového bodu

Nastaveni
formatu dat

3

(S

(S)

- E

Nastavit snimac¢ polohy Zapsani
na pozadovany nulovy bod nuloveho
bodu

Zpét na provozni
indikaci

E C \\fi/// @

Volba
binarni

cl2! E

4 Volba
BCD

4 Volba
Gray

cl4! E |

Volba
inverzni
binarni

Zpét na provozni
indikaci
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BTA-M11-200/300

Digitalni vyhodnocovaci jednotka s vysokym rozliSenim

Nastaveni bod{ prekryti
(Menu Ln)

Poznamka:
Pouze pfi kaskadnim usporadani
odméfovani (provozni rezim A2).

Pri kaskadnim usporadani se provadi
vyhodnoceni polohy bez pouziti vstup@
SELECT. Protoze BTA vzdy automaticky
rozpozna prave aktivni odmerovani BTL
jehoz méfena data vyhodnocuje, musi
byt oblasti prekryti jednotlivych BTL
ulozeny do paméti. Toto se provede

v tomto ucicim rezimu.

Pokud pohybujete drzakem se snimaci
polohy od pocatku celkoveho méficiho
rozsahu (od nulového bodu prvniho
BTL) pfes vSechna linearni odmeérovani
ke konci posledniho BTL, zapamatuije si
program v§echny dlleZité polohy.

Pozor!!

Aby mohl byt tento proces
automaticky ukoncen, musite
pfesunout snimace polohy zpét do
pocatecni polohy nad prvni
odmerovanil!

Pocéatek méficiho rozsahu

Nastaveni

bodi prekryti Pin —|

Preruseni procesu (:)

Zpét na provozni
indikaci b|x

Presunout drzak se snimaci
polohy zpét do pocateéni oblasti
méficiho rozsahu (BTL Nr. 1)

Rezim nastaveni bod( prekryti je
ukoncen

Celkovy méfici rozsah

Nastavit snima¢ polohy do
spodniho Useku méficiho rozsahu
prvniho BTL (libovolna pozice).

é Aktivace rezimu

n BTL je pripraveno, rezim aktivni

Presunout drzak se snimadi
polohy pres vsechna BTL

L1 Displej zobrazuje &islo pravé
aktivniho BTL

atd. az do max. L4

Konec méficiho rozsahu

N

Presunout drzak snimacti polohy

BTL Nr. 1

BTL Nr. 2

r--=n

BTL Nr. 3

Mérend oblast 1

Méfené oblast 3

BTL Nr. 4

SN I,

R |

[

Méfené oblast 2

Oblasti prekryti

Méfen4 oblast 4 =

Ay AL

—NY

Obr. 11: Nastaveni bod0 prekryti
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