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1 Bezpecnostni pokyny

Pred instalaci a praci s odméro-
vanim Micropulse si pozorné
prectéte tento ndavod k pouziti.

1.1 Vhodné pouziti

Odmeérovani BTL5 Micropulse je
uréeno pro montaz na stroje a spolu
PROFIBUS Masterem tvofi linearni
méfici systém a smi byt nasazeno
pouze pro tento Ucel.

Nepovolené zasahy a nepfipustné

pouziti budou mit za nasledek ztratu
zarucnich narokd.

1.2 Kvalifikovana obsluha

Tento ndvod je uren pro speciali-
zovany personadl, ktery bude
provadét montaz a nastaveni
méficiho systému.

1.3  Pouziti a zkouSky

Pro nasazeni linedrntho méficiho
systému je nutno dbat bezpec-
nostnich predpist. Obzvlast musi

® UL autorizace
File No.
E227256

byt u¢inéna takova opatreni, aby

pfi zdvadé systému nevzniklo
nebezpedi pro osoby a véci. K tomu
nalezi zabudovani doplrikovych
koncovych spinacél a dodrzeni
pfipustnych podminek okolniho

prostredi.

1.4 Platnost

Tento ndvod plati pro linedrni
odmérovani Micropulse provedeni

BTL5-T1..P.. .

Celkovy prehled rdznych modeldi

mdZete nalézt v kapitole 6

Oznaceni (Udaje na typovém stitku)

na strané 11.

udaji ozna¢ena -SA

—_——

rozméry apod).

Poznamka: Pro specidini
provedeni, ktera jsou ve Stitkovém

platit odli$na technicka data
(zplisob nastaveni, pfipojent,

mohou

Znacka CE potvrzuje,
Ze naSe vyrobky odpo-
vidaji poZadavkim

smérnic EU
89/336/EEC (smérnice EMC)

a zakonu EMC. Testovani v nasi
EMC laboratofi, ktera je
akreditovana u DATech

pro testovani elektromagnetické
kompatibility, ma ukazat,

Ze vyrobky BALLUFF splriuji
nasledujici poZadavky EMC
vSeobecného standardu

EN 50081-2 (emise)
EN 61000-6-2 (Sumova imunita)

Testy emisi:

Rusivé radiové vyzafovani
EN 55011 Skupina

Testy Sumové imunity:

Staticka elektfina (ESD)
EN 61000-4-2

Elektromagneticka pole (RFI)

EN 61000-4-3

Rychlé pfechodové rusivé impulsy

(BURST)

EN 61000-4-4
Rdzy

EN 61000-4-5
Rusen/ prenasené vodici,
indukované vf poli

EN 61000-4-6
Magneticka pole

EN 61000-4-8

1, tfida A

stuperi 3

stuperi 3

stuperi 3

stuperi 2

stuperi 3

stuperi 4
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Linearni odmérovani Micropulse - profilové provedeni

P Funkce a vlastnosti

2.1 Vlastnosti

Vysoka spolehlivost dat: fidici
obvody kontroluji spravnost

a vérohodnost vystupnich dat
Mohou byt méreny polohy

az 4 snimacich magnetd.
Definovatelnd pracovni oblast
Absolutni vystupni signal

Velmi vysoka rozliSitelnost,
reprodukovatelnost a linearita
Odolnost viéi razim, vibracim,
znecisténi a ruseni

Délky vedeni mezi odmérovanim
a fizenim az 1200 m

Nastaveni pomoci Step7, COM-
PROFIBUS, WinDP nebo jinym
konfiguracnim software

Kryti IP67 podle IEC 60529

DIP prepinace pro nastaveni
adres

Ve spojeni s timto vyrobkem byly
udéleny nasledujici patenty:
US Patent 5 923 164

Zafizeni a metoda pro auto-
matické naladéni zisku zesilovace

2.2 Funkce

V absolutnim linearnim odmeérovani
se nachazi trubicka vinovodu, ktery
je chranén tazenym hlinikovym
profilem. Podél profilu se pohybuje
snimaci magnet, ktery je uzivatelem
spojen s ¢asti zafizeni, jehoz poloha
je méfena.

Snimaci magnet definuje méfenou
polohu na vinovodu. Vnitfné
vyrobeny INIT impuls vytvari,

ve spojeni s magnetickym polem
snimaciho magnetu, ve vinovodu
torzni vinu, ktera vznika magne-
tostrikci a pohybuje se
ultrazvukovou rychlosti.

Torzni vina, sméfujici ke konci
vinovodu, je absorbovana tlumici
zénou. Vina, sméfujici k pocatku
vinovodu, vyvola elektricky signal
ve snimaci civce obklopujici
vinovod. Z doby trvani pfebéhu
torzni viny se stanovi poloha

s rozliSenim az 5 um.

Toto se déje s vysokou presnosti
a opakovatelnosti v oblasti
definované jako jmenovita délka.

Vrub na horni strané profilu znacici zacatek méficiho rozsahu

Jmenovita délka=

Mérici rozsah
Pohybuijici ©
/ se Cést Q
Okamzita poloha —\—1 o°
magnetu \l g
§ \ =
R4
(0]
C —
c [ |
¥
: Odmérovani Micropulse
: o o
| |

Obr. 2-1: Zakladni usporadani

N TITXXM™N\

Po obou stranach jmenovité délky
se nachazeji oblasti nelinedarniho
signalu, které véak mdze snimac
polohy prejizdét.

Elektrické propojeni mezi linedrnim
odmérovanim a vyhodnocovaci
jednotkou/fizenim a napajecim
zdrojem se provede kabelem,
ktery je, podle verze, na odme-
fovani pfipojen napevno nebo
konektorem.

Rozmeéry pro montaz linedrniho
odmeérovani Micropulse™,
snimacich magnetl a kloubové tyée
mUzete najit na stranach 4 az 7.

2.3 Dostupné délky zdvihu
a magnety

Aby bylo mozno linearni
odmeérovani optimédlné prizplsobit
riznym aplikacim, doddvaji se

v rozsahu jmenovitych délek

od 50 do 4000 mm a se snimacimi
magnety rdznych tvard.

Z téchto ddvodU se snimaci
magnety a kloubové tyce
objednavaji samostatné.

2.4 Pouziti vice magnetd

Musi byt dodrzena minimalni
vzddlenost mezi magnety L > 65:

Obr. 2-2: Vzdalenost mezi magnety

BALLUFF
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Linearni odmérovani Micropulse - profilové provedeni

3.1 Instalace odmérovani

Je nutno zabezpedit, aby v bez-
prostfedni blizkosti linedarniho
odmérovani nevznikala silna
magneticka nebo elektricka pole.

Poloha pfi montazi je libovolna.
Pfilozené upevriovaci svorky

a Srouby s valcovou umoznuji
montdz odmérovani na rovnou
plochu stroje.

Dostate¢né mnozstvi upeviiovacich
svorek je soucasti dodavky.

Doporucena instalace:
Rozmér A = cca 80 mm
Rozmér B = cca 250 mm
(mezi jednotlivymi svorkami)

Aby se zabranilo rezonanénim
frekvencim pfi rdzech >50 g,
doporucujeme upevnit montazni
svorky v nepravidelnych

Dodavanymi izola¢nimi podlozkami
se odmeérovani elektricky izoluje

od stroje (Obr. 3-5 a kapitola 5.6
Odruseni).

Linearni odmeérovani Micropulse™
v profilovém provedeni je vhodné
jak pro volné, tzv. bezdotykové
magnety (obr. 3-1 a 3-2 a také

str. 6), tak pro vedené magnety
(obr. 3-3 a 3-4 a také str. 7).

intervalech
=20 106 NL 73 38
Jmenovita délka 28
4.2
————
-_— === _I -
<
L] +
o
- 1 ] ] ©
1 1 1 1 T
| I ] L
|
u -
\ M5 x 22 DIN912 15
A B B \_ A

Obr. 3-1: Rozmérovy vykres (BTL5...P-S103 odmérovani s volnym magnetem BTL5-P-3800-2)

~23.5 106

NL 73

20 Jmenovita délka

4.2 28

:Pﬂ[ i ( =

\ M5x22 DIN912 15

B | B |

Obr. 3-2: Rozmérovy vykres (BTL5...P-S 86 odméfovani s volnym magnetem BTL5-P-3800-2)

4 Cesky>

BALLUFF
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3 Instalace (pokrac¢ovani)

=20 106

NL

Jmenovita délka

1

M5 x 22 DIN912
A B

66.4

Obr. 3-3: Rozmérovy vykres (BTL5...P-S103 odmeérfovani s vedenym magnetem BTL5-F-2814-1S)

~23.5 106 NL 73
Jmenovitd délka .
N L et AL
: IR
____TL_/
Magnet (. - A
_ i —
" " ! —_——
| e 40
) - =

Cerna

kulata .
znacka

60
66.4

Konstrukci tohoto odmeérovani je
zpusobeno, Ze vedené magnety Ize
nasunout pouze z jednoho konce

Upozornéni!
Aby nedoslo ke zniceni,
musi byt na strané konek-
toru odmérovani zabranéno
ndjezdu magnetu do hlavy
elektroniky.

36.8

T
T §| 27+0.3 W
0

Upevriovaci svorky s izolanimi

podlozkami a Srouby s valcovou

hlavou M5 x 22, DIN 912,
max. utahovaci moment 2 Nm

Obr. 3-5: Rozmérovy vykres profilu

odmeérovani

BALLUFF
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3 Instalace (pokrac¢ovani)

3.2

VoIné magnety (viz. obr. 3-6 az 3-8)
jsou spojeny s pohybujicimi se
¢astmi stroje neferomagnetickymi
Srouby (mosaz, hlinik). Aby byla
zarucena presnost odmeérovaciho
systému, musi se pohybliva ¢ast
pohybovat paralelné s linedrnim
odmérovanim.

Volné magnety

Ndsledujici tabulka poskytuje hod-
noty (v mm) povolenych vzdalenosti
mezi magnetem a linedrnim odme-
fovanim a povolené odchylky

od podélné osy.

Magnet Vzdalenost | Odchylka
ip Yol
BTL5-P-3800-2| 0,1..4 +2
BTL5-P-5500-2 | 5...15 +15
BTL5-P-4500-1 | 0,1..2 +2

20 @a2| C
— . N 7
s v ~7 /

9

Obr. 3-6: Magnet BTL5-P-3800-2
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@ — @ ¥
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Obr. 3-7: Magnet BTL5-P-5500-2
6 BALLUFF

max. pfipustny

Magnet BTL5-P-4500-1, specidlni
vlastnosti: Vice magnett na stejném
linedrnim odmérovani je mozno
samostatné elektricky zapinat

a vypinat (napf. z PLC fizeni).

Snimaci oblast je posunuta
0 4 mm smérem ke konektoru/
kabelu BTL (viz obr. 3-8)

utahovaci moment 2 Nm

28
15

- 45 .
25
~Ce Konektor
s LED
-E=> ||
o N @ 4.2
< oK -
—o—iT &

Obr. 3-8: Elektromagnet BTL5-P-4500-1
(24 V/100mA)

Zabezpecte, aby vzddlenost

"E" mezi ¢astmi zhotovenymi

z feromagnetického materidlu
a magnetem BTL5-P-5500-2 byla
minimalné 10 mm (viz Obr. 3-7).




BTL5-T1_ -M___ -P-S103/S 86
Linearni odmérovani Micropulse - profilové provedeni

3 Instalace (pokrac¢ovani)

3.3 Vedené magnety BTL5-F-2814-1S bude spojen
s pohybuijici se ¢asti stroje
spojovaci kloubovou ty¢&i

Konstrukci tohoto odmérovani je

Pfi pouziti vedenych magnetd zplsobeno, Ze vedené magnety

(vizv.o’br.’ 39a 3-1Q) se vylouci BTL2-GS10...A (viz. obr. 3-11), Ize nasunout pouze z jednoho
bocni ?"itD‘?po”?F“J't?? e ik kterd se dodavé jako prislugenstvi konce.

Spﬁleg" era n;ap v%§; odchyiu a objedndvé se samostatné (délku Upozornéni!

pohybu magnetu podel merene LG prosim zvolte pfi objednavce). Aby nedoslo ke zni¢eni,
drahy. To predpoklada, ze magnet musi byt na strané

konektoru odmérovani
zabrdanéno ndjezdu magnetu

do hlavy elektroniky.
Kulova hlava "B" DIN 71805, vodorovné
oto¢na (soucast magnetu BTL5-F-2814-1S)
20 o
M5 x 10 =13°  haklapéci oko
EAINN P
I - -
ol
< Q @ 5H7
©ol o
Ol ©
pojistna matice DIN 934 M5
LI marking
Hl

Obr. 3-9: Magnet BTL5-F-2814-1S Obr. 3-11: Spojovaci kloubova ty¢ BTL2-GS10-__~ -A

Max. paralelni odchylka Max. Uhlova odchylka

Pomoci dvou matic mechanicky
pfipevnéno ke svorniku M5

—————————————

BTL5-M-2814-1S: X =485 Y =57
BTL5-N-2814-1S: X = 51 Y =59.5

Obr. 3-10: Magnet BTL5-M/N-2814-1S

BALLUFF 7
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Linearni odmérovani Micropulse - profilové provedeni

DileZité poznamky
pro elektrické pripojeni:

Systém a rozvadéé musf
A byt pripojeny na stejny
zemnici potencial.

Aby byla zarucena elektromag-
neticka kompatibilita (EMC),
kterou firma BALLUFF potvrzuje
znackou CE, bezpodmineéné
dbejte ndsledujicich pokynd:

Linedrni absolutni odmérovani
BTL5 a vyhodnoceni nebo fizeni
musi byt propojeny stinénym
kabelem.

Stinéni: médéné pletivo z jednot-
livych médénych dratt, 80% kryti.
Stinéni musf byt uvniti konektoru

BKS spojeno s pouzdrem konek-
toru (viz. obr. 4-3 nebo obr. 4-5

a 4-11); viz. ndvod dodavany

S konektorem.

Na strané vyhodnoceni nebo
fizeni musi byt kabel zemnén,
tzn. musi byt spojen s zemnicim
ochrannym vodi¢em.

Veden/i sbérnice PROFIBUS by
mélo byt vedeno v souladu s tech-
nickymi predpisy pro montaz
PROFIBUS DP/FMS.

Zapojeni konektort miiZete nalézt
v tabulce 4-2 nebo 4-3.

8

BALLUFF

CCesky >

Aby se zabranilo ruSeni, vylucte
blizkost silnoproudych vedeni

pfi instalaci kabell mezi odméro-
vanim, fizenim a napajecim
zdrojem.

Obzvlaste kritickd jsou induktivni
ruseni sitovou harmonickou, (napr.
fadzovym fizenim), kde stinéni kabelu
skyta pouze omezenou ochranu.
Signal je posilan na fizeni pfes
interface PROFIBUS-DP,
Maximalni celkova délka kabelu
sbérnicového vedeni: 1200 m

Rychlost prfenosu je funkci délky
kabelu. Hodnoty uvedené v tab. 4-1
jsou pfevzaty z normy EN 50170.

Délka kabelu Prenosova
rychlost [kbps]
<100 m 12 000
<200m 1 500
<400 m 900
< 1000 m 187,5
<1200 m 93,7/19,2/9,6
Tab. 4-1:

Pfenosova rychlost vs. délka kabelu

Sbérnicové vedeni musi byt podle
normy EN 501700 na obou koncich
zakonceno, viz. obr. 4-2 nebo obr.
4-8.

BTL5-T poskytuje moznost volit
pfidélenou adresu stanice pomoci
DIP pfepinace. Dalsi informace
najdete v kapitole 7 Nastaveni.

4.1 Konektor S 103

BTL5-T1...5103
Datové signaly PROFIBUS-DP
Pin | Bus In / Bus Out
1 VP +5 V (vystup)
2 RxD/TxD-N (A)

3 Data GND
4 RxD/TxD-P (B)
5 Stinéni

Napajeci zdroj (externi)

Pin | Napajeni
1 +24V
3 |0V (GND)
4 Stinéni

Tab. 4-2: Zapojeni konektoru S 103
(data) a S 48 (napdjeni)

Pohled ze strany zasuvky/zastrcky
BTL5-T1...5103

Napajeni
(zastrcka)

530
203

Bus Out
(zésuvka)

Bus In
(zastrcka)

Obr. 4-1: Rozmisténi pind BKS,
konektory BTLS5...S 103
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4 Pripojeni (pokra¢ovani)
41 Konektor S 103 V tomto provedeni jsou napdjeci
(pokracovani) napéti, Bus In a BUS Out pfipojeny

samostatnymi konektory.

PROFIBUS-DP #0

Master
A B BKS-S105-R01 —
B2X
c8a
390 0 L5 E
2
A-1--L 2200 go 2
oLt BKS-S103/GS103-CP-... 35>
cX S
/ AN 390 O 593
M M NEe
1 1
[ [
'\"/ '\0/
t2 4 5:2 4 5 P2 4 5 12 4 5514 2 3 ilyq05
Busin i Busout " Busin | Busour F" ; _Busin : BusOut !
PROFIBUS-DP Interface PROFIBUS-DP Interface PROFIBUS-DP Interface
BTL5-T1...S103 BTL5-T1...S103 BTL5-T1...S103
1 3 4 1 3 4 1 3 4
(’__\6—0 (’__\6—0 (’__\6—0
+24V AN PR P N— — AN P P
ov BKS-S48-15-CP-...

Obr. 4-2; BTL5-T1-...S103 s fizenim, pfiklad zapojeni s konektorem S103

pfimy uhlovy primy uhlovy
BKS-S103-00 BKS-S104-00 BKS-S105-00 BKS-S106-00

o145
M12x]

@ ~54 © _ . ;
S a s = Obr. 4-6: Zakon&ovaci odpor
b © 31 (odpory vestavény) BKS-S105-R01
gz TER= 1. 21‘5 — (voliteIné)
Q ‘ (— 8 @L‘ ©
Kabelova ; Kabelova e
%o vyvodkaPg9 o= vyvodka Pg 9
@220
Obr. 4-3: Konektory (zasuvky) Obr. 4-5: Konektory (zastrcky)
pro BUS IN (volitelné) pro BUS OUT (volitelné)

Obr. 4-7: Konektor s kabelem
(zdsuvka) BKS-S 48-15-CP-_ _,

délka: 02; 05; 10 m (volitelné)

H

Obr. 4-4: PROFIBUS propojovaci kabel (zastréka/zasuvka)
BKS-S103/GS103-CP-_ _, délka: 00,3; 02,0; 05,0; 10,0 m (volitelné)

BALLUFF 9
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Linearni odmérovani Micropulse - profilové provedeni

4 Pripojeni (pokra¢ovani)

4.2 Konektor S 86

Pro pfenosovou rychlost vyssi nez
1500 kbps, by T-odbocka k odmé-
fovani méla byt provedena tak, jak
ukazuje obr. 4-10. VSimnéte si zde,
Ze indukénost mize kolisat s délkou
vedeni. Uvedené hodnoty Ize pouzit
pro kapacitu na jednotku délky

do 30 pF. Ostatni hodnoty se musi
zvolit v zavislosti na pouzitém
kabelu, jeho délce a pfi respek-
tovani technickych predpist
PROFIBUS.

RxD/TxD-N (A) L ﬁ Pin | BTL5-T1...S 86
RXD/TXD-P (B) L L Datové signaly PROFIBUS-DP
L 1 Data GND
L=120nH 2 | RxD/TxD-N (A)
2 4 4 | RxD/TXD-P (B)
——— 6 VP +5 V (vystup)
Napajeci napéti (externi)
7 +24V
Obr. 4-10: Provedeni T'OdbOéky 8 oV (GND)

pro PROFIBUS-DP

Tab. 4-3: Zapojeni konektoru S 86

PROFIBUS-DP #0
Master Zobrazeno s minimalnim stinénim.
Doporuceno: Stinit vSechna pouzita
vedeni!
Data GND A=~ Data GND
NI gu B
3900 i RXD/TXD-N (A) 390 Q
220 Q 220 Q
390 Q | SN Y S RxD/TxD-P (B) -4~ 3900
\¥774" o [ ] N [
VP VP
6 1 2] 4 2| 4 1 21 4 6
PROFIBUS-DP #1 PROFIBUS-DP #n PROFIBUS-DP #125
......... Interface ......Interface .....\nterface
BTL5-T1...S 86 BTL5-T1...S 86 BTL5-T1...S 86
8| 7 8| 7 8l 7
+24 V
oV
Obr. 4-8: BTL5-T1-...S 86 s fizenim, pfiklad zapojeni s konektorem S 86
pfimy
BKS-S 86-00
Pohled ze strany 658 2
zdsuvky 51 -
BTL5-T1...S 86 ] _ _
© ‘ o
N —2 T \ 5
)
S | |
== = 1
SW 22 ‘ ‘

Obr. 4-9: Rozmisténi pinl BKS,
konektor BTL...S 86

BALLUFF
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Obr. 4-11: Konektor (zastrcka)
BKS-S 86-00 (volitelng)

Obr. 4-12: T-odbocka BKS-S 86-TA1
(volitelné)
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5 Uvedeni do provozu

5.1 Kontrola pfipojeni

Ackoliv je odméfovani chranéno
proti pfepdlovani, mohou byt sou-
¢astky poSkozeny Spatnym pfipo-
jenim a pfepétim. Pfed zapnutim
proto pfipojeni peclivé zkontrolujte.

5.2  Zapnuti systému

Pocitejte s tim, Ze systém mdze
provést pfi zapnuti nekontrolova-
telné pohyby, zvlasté pfi prvnim
zapnuti, a to zejména pokud je
odmeérovani soucdsti regulaéniho
systému, jehoZ parametry nejsou
dosud nastaveny. Pfesvédcte se
proto, Ze odtud nem@ze vzniknout
zadné nebezpedi.

5.3 Kontrola vystupnich hodnot

Po vyméné popf. oprave linearniho

odmeérovani se doporuluje pfez-

kouset hodnoty v pocate¢ni a kon-

cové poloze snimace polohy

v ruénim rezimu. Pokud dostanete

jiné hodnoty*, nez byly pfed vymeé-

nou, popf. opravou, méla by byt

provedena korekce.

* Drobné odchylky zplsobené
vyrobnimi tolerancemi nebo
inovacemi produkce vyhrazeny.

5.4 Kontrola funk¢nosti

Funkénost linearniho méficiho
systému a predevsim v§ech s nim
spojenych komponentd musi byt
pravidelné prezkuSovana

a zaprotokolovana.

Oznaceni (Udaje na typovém Stitku)

5.5 Poruchové stavy

Pokud se projevi pfiznaky, ze sys-
tém radné nepracuje, je nutno jej
vyradit z provozu, odeslat do ser-
visu a zajistit proti neopravnénému
pouziti.

5.6 Odruseni

Mélo by se zamezit jakékoliv
vyrovnavani potencialu - toku
proudu - stinénim kabelu. Proto
tedy:
- pouzijte pfi montazi izolaéni
podlozky
- se presvédcCte, Ze fidici jednotka
a systém, ke kterému je odmé-
fovani BTL5 pfipojeno, jsou
na stejném zemnicim potencidlu.

Napdjeci napéti: 1 = DC 24 V
| _ — Elekirické pfipojeni,

BTL5-T110-M1000-P-S103  Konektorova pfipojeni:
S103 = doporucena varianta

1 x 3-pdlova zastrcka

g |

= [0}

g g 1 x 5-pdlova zastréka

S 5 1 x 5-pélové zdsuvka

= £ S86 = 1 X 12-pdlova zdsuvka

[

hY DQI' Profilové provedeni

;;,9, ! Jmenovitd délka (4 mistnd): M = hodnota v mm

E o

o [T

o Q —Typ Podet magnett PDU

% o 1 1 neproménny Poloha 1 4 Byte INT32

5 Rychlost 1 4 Byte INT32

2 2 neproménny Poloha 1 4 Byte INT32
Poloha 2 4 Byte INT32
Rychlost 1 4 Byte INT32
Rychlost 2 4 Byte INT32
3 4 neproménny Poloha 1 4 Byte INT32

Poloha 2 4 Byte INT32
Poloha 3 4 Byte INT32
Poloha 4 4 Byte INT32

BALLUFF
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7.1  Zakladni nastaveni

Odmeérovani je dodavano s nasle-
dujicim zakladnim nastavenim:

— Adresa stanice 126

— Rozliseni:
Poloha 5um
Rychlost 0,1 mm/s

— Maximalni pracovni/uziteCny
rozsah

7.2 Prednastaveni

Pro nastaveni adresy stanice mize
byt pouZzita sluzba Set_Slave
Adress. Pro tuto sluzbu potrebujete
DP Master Class 2. Pro nastaveni
pouzijete soubor BTL504B2.GSD
(odmeérovaci systém). Tento GSD
soubor poskytuje vSechny infor-
mace nutné k nastaveni. Pro nasta-
veni, miZe jako pfiklad slouzit
Siemens COM PROFIBUS.

Ve standardnich PROFIBUS
systémech mizeme adresu stanice
nastavit pomoci DIP prepinacd
S1.1...82.3, které jsou vestavény
uvnitf BTL (viz. obr. 7-1 a 7-2).

P¥i otevieni pouzdra BTL se

presvédCte, Ze se Zadné cdsti

nedostanou dovnitf zafizeni.

Pri zavirani krytu zajistéte, aby
tésnéni bylo spravné

A a dostatecné stlaceno.
Utahovaci moment: 0,8 Nm

Obr. 7-1: Umisténi DIP pfepinacd
S1aS2

BALLUFF
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Obr. 7-2: Pohled A, DIP prepinace
S1 a S2 pro nastaveni adresy
stanice

S$1.1( S1.2| S1.3| S1.4| S2.1| S§2.2| S2.3
20 2! 22 23 2¢ 25 26
LSB MSB
1 2 4 8 16 | 32 | 64

Hodnoty od 0 - 125 mdzeme pouzit
pro adresu stanice. V siti mize byt
kazda adresa pouZita pouze
jednou! Hodnotu 126 nebo posledni
adresu vyuziva sluzba Set_Slave
Address k nastaveni. Hodnota 127
nuluje BTL do zakladniho tovarniho
nastaveni. Vzhledem k tomu, ze 127
neni platna adresa, ¢innost sbérnice
neni povolena.

Vsechna nastaveni adres se stanou
platnymi pouze az po opétovném
zapnuti napajeni. Zmény, které jsou
provedeny pfi zapnutém napajeni,
nemaji tudiz okamzity efekt.

Pro zabezpedeni spravné Urovné
klidového signalu, musi byt
sbérnice na obou koncich ndlezité
ukonCena, jak ukazuji obrazky 4-2
a 4-8. Pro kryti IP67 s BTL5...S 103
musi byt pouzit zakon€ovaci odpor
podle obr. 4-6. Pokud je to mozné,
vyhybejte se pouziti odbocek

na veden.

7.3 Nastaveni s
COM PROFIBUS

Pfi nastaveni BTL5-T pomoci
konfigura¢niho software COM
PROFIBUS si musite byt jisti, Zze
pouzivate Version 5 nebo vyssi.

7.3.1 Import BTL5-T

Aby mohl byt pouzito BTL5-T v
software, musi byt soubor GSD
a pfifazené bitmapy importovany
do odpovidajiciho adresafe COM
PROFIBUS.

GSD soubor BTL504B2.GSD je
kopirovan do podadresare \gsd,
viz. obr. 7-3.

Prislusny GSD soubor najdete na
http://www.balluff.de

B wplorer - CASIEMENSVWFEYSNgsd

Deai  Beerbetan

| § g
Alla Cipdnar

gnsachi  Estras ¥

=] & =il ¥ |ele] < %= mokE

It o ‘CRIEMENSCPENVSDgad'

= | Siemers
| Aadhoidyd
% _ | Common
-1__1| CpbeS0
|
| bitvepe
+ | dala
| veaged
|
| el il
| mler
] i
| ok
[
| urwrsial

¥ | Shepr
1 Objeki(e] markier

Py A

Al paBTA0ged  [3] Sis_BOPRgeq E
SRR % e potg (2
(3] Dyl2007. gsd (3] See_BChugsg i
(3] SiEa0e0 g 3] See_BEc gsg i
El"':l PR ged EI"'I"H LM ey =
_3"’|T-"l'-‘-'l|_|: | _]I‘= eglili geg ]
3| SiA0E0A0 ged 3| S, grd 3
(3] S0 gsd 3| Seemi2 gug i
[A]sintedaligsd [ Semdlliged B
EI"':l.".:'\'-' A0 ged EI"' a0 el 1=
_3|"|""-"I'-'-'I|_|: | _]|‘= a5 gag =
3| Sim_ 2150 gsd 3| Simriiila gug S
(3] Si=_BE.gsg (3| Seemiinb gmg i
(3] Sie_BI2T.geg (3] el gad i

=li=l

Obr. 7-3: Soubory GSD v podadresari \gsd
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7 Nastaveni (pokra¢ovani)

E E wplorer - CYSIEMENSYCFEYSDN b aps

D

Besrbeiten  &nsicki  Exiras 7

| § Datrrane

Ala Cipdmar

=] B teltal ¥Rl <] =] =eE

Inkaitvon "CHSEMENSYCRFEYSIbmag

= | Seepeers
| Hadhoagia!
| Do
| CmbeS0
|
{ |birvespe
+ | dala
| ez
| ez
| el v
| maler:
] hem
| o
| bt
| il

F_| Shepy
1 Objeét(e] markier

|

=

361 KB

|8] T2 M iy
I AT 0245, b
(] BEROSE . dibs
ﬂ BEELZh = dib
|#] BEEDPFTH. dih
ﬂF..ﬂll'F‘F'T'\- 1 53]

fe] CP M i
(¥ CP44 35 din
(] P2 i
] CPSA30 s
18] CPLNS-H b
o] CPUTISS.db
EILI"-."I:-H i

4]

|ir] CRUZE-S. dib

| CPULH B M dib
for] P 85 dib
|i] DIPLitE,_D. dis
|| OFLIEE_N i
|ir] DPLIEE_3

| CILMHA &
(o] ES0R020H b
(] E5Ce0r280S ki
|ir] ET_Z00CH gt
|ir] ET_z000S b
| ET200_LIH i
o ET200_Li5. i
|¥] ET 2002 _N.dib

wislslsw s iwisiwls s s sisls

Obr. 7-4: Soubory BID v podadresafi \bitmaps

= C0M PROFIBLS

Bitmapovy soubor BTL04B2N.DIB
musi byt nakopirovan do pod-
adresare \bitmaps, viz. obr. 7-4

7.3.2 Parametrizace the BTL

Po zapnuti COM PROFIBUS

je BTL5-T umisténo v adresafri
\DP-slave\Encoder\LINEAR
pod jménem BTL-5 (...) a je

pro nastaveni viozeno do sité
pretazenim a umisténim
(Drag&Drop), viz. obr. 7-5.
Dvojitym kliknutim na ikonu BTL

se pro BTL otevie menu 'Slave
Properties', viz. obr. 7-6, str. 14,

[COMP ]

Fe File Edif View Configure  Service [ocumentation  Diptions  Yyindow T =1®] =]
== B FER T
izl= -
- B DRt
= B ] DPSleen
i 1 clgemix
+ —] dnlsshe
= 1 Erucalam
H— =l -
—1 (2 UMEAR ! '
'{T_’ ETLS-T [BTLST a0 Wa2ale P 5] P G413 AT
H o Gaesms
- T HMl
Ho 3 uo s
+ - ] |dentmuhems
i 1 HNCRC
+ |1 HAegs
H - |l Schalgsiate
H 3 =P g Heropdes
-+ I-':m? FrAS 8 iy T
¥ B S S BT
L
i | LJ_I
Pressz Fl to apen the help system OFFLIME
Obr. 7-5: Pridani BTL5-T do sité pouzitim pretazeni a umisténi (Drag&Drop)
BALLUFF 13
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7 Nastaveni (pokra¢ovani)

Adresa stanice nastavena na BTL Jestlize je v siti pouzit vice nez Tlaéitko [ Configure... ] se

se vlozi do parametru 'PROFIBUS jeden Master, mize byt vybérové pouzije pro otevieni dialogu, kterym
address'. Jsou pripustné hodnoty pole 'Param. assign. master' se provede parametrizace BTL, viz.
0-125. Pro lepsi identifikaci mlze pouzito pro vybér Masteru, kterym obr. 7-7.

byt do parametru 'Station name' se nastavi parametry BTL po

zapsdno jméno BTL. zapnuti systému.

i Slave properies

Shatian pame: |EIF' el Cancal

Station bype: BTLE-T Help I
Cirder numbier hﬂj—ﬂ}ﬁm

Dewvice master fis: ETL0482 ged Cragure_. |
Contral comenands: B[S atil Feresneleniee.. I

| EREEEECepEtie
== St [Ty,

Faram, sssign mester. [#1. CF 5412 (A2} Mastar systemel> =]
F Besponse monforing
Ermor reporting made: & HMong L =L

Obr. 7-6: Menu 'Slave Properties' s BTL5-T

Protoze BTL5-T je modularni zafi- Z tohoto ddivodu musi byt, jako seznam se aktivuje tlacitkem,
zeni neni tam zapsan zadny aktivni prvni krok, vybrdno pfislusné [ Module... ] viz. obr. 7-8.
parametr, jak ukazuje obrdzek. parametrové pole. Vybérovy

& Condigure: BTLS-T #2 <DP slavedZ»»

| Idamtifiar Madula o I address | O addrass |= Ok,

v [
5 e |
cl £

4

B Idadule. .

B

i EErerstEe I
g RIS (5 I
10 AfE apdr,

n

12 aln fa[ e e
13

4

15

16 -

Obr. 7-7: Konfiguraéni menu (bez nastavenych parametr()

14 BALLUFF
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7 Nastaveni (pokra¢ovani)

Libodule selection for position 0

(ass 1 Encoces
Class 2 Encoder
EALLLIFF 1= FPoshon
BALLLIFF 2 x Possion
EALLLIFF 3= Pastion
BALLUFF 4 s Postion

EALLUFF 2 s Postion. 2 = Spaed
BALLLIFF 1x Posstion. 3 x Spaed
EALLLUFF 4 x Postion. 4 x Speed
FREE COMPIARATION

Obr. 7-8: Modul vybéru

Dvojitym kliknutim pridate
pozadovany modul do konfiguraéni
tabulky. ProtoZe je BTL jedno-
modulové zafizeni, mlze byt vybran
pouze jeden modul najednou.
Jestlize byl jiz pfedtim vybran jiny
modul, musi byt tento smazan,
pred dal$im vybérem, viz. obr. 7-9.

Tlacitkem [ Parameters... ]

se otevie dialog pro nastaveni
parametr(l zafizeni, viz. obr. 7-10,
str. 16.

Obr. 7-9: Konfiguraéni menu (s nastavenymi parametry)

BALLUFF 15
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7 Nastaveni (pokra¢ovani)

s Parametenze:; BTLS-T #2 <DP slowec? 3>

Faramsatar nama

0o Code Sequence
Wiode Seleclorn

Walua

(N] 8

|»

[Fin alus a1 Conreclor Side

Fosilion Frst, Speed Folloss

Cancal

18 Pos Engeneenng Unit [0007um]| 10000 Help |
2 Po= Resolubeon Linit (0000w =L
. 1] Spd Engereenng Uni [0.00mrmis] 10
1 Spd Revnlubon Linil |0.01mms] 1] Saled |
34 Prezel Postion 1 0
&1 | Low Limet Posilion 1 0 Hex |
=] High Limat Pasition 1 ) Dialeta |
g2 Lows Lirit Speed 1 D
o High Limit Spaed 1 I ll

Obr. 7-10: Nastaveni parametr( BTL5-T...

V zavislosti na zvoleném modulu Tla¢itko [ Hex...] vam umozni 7.4 Nastaveni pouzitim

se mohou hodnoty vybranych
parametr( lisit. Z vyrobniho zavodu
je vnitfni pracovni rozliSeni
nastaveno na 5 um (parametr 'Pos.
Revolution Unit'). Externi vystupni
rozliSeni je 1 um (parametr 'Pos.
Engineering Unit'). Rychlost je
nastavena na 0,1 mm/s. Nasledujici
nastaveni se vzdy vztahuji k nasta-
veni vystupnich rozliSeni.

st Hex parameter assignment: BTLS-T #2

zobrazit hodnoty parametrl v hexa-
decimalnim formatu. Tato funkce
neni za normalnich okolnosti po-
tfeba a pouziva se hlavné pro pfimé
porovnani hodnot parametrd

s tabulkovymi hodnotami uvede-
nymi v tomto ndvodu, viz. obr. 7-11.

<OP slawve<Z»»

0|1 /|23 4|5 |68
0 [0C |m0 o0 D0 0D |00 0D
0 00 (00 00 00 0D (00 00
1| £ |Hemadecimal g ..-| T
3 00 [0 D0 (DA 0D (DO 0O
40 (nn o m oo
q] 1L L1 m 0o
B0 00 (00 OO0 (O 00 |DO 0o
m oo o 0 |00 D0

BEEHEEEREEEN

U_E = QK I
|'|T Cancel I
1L I

Help

=
B 8|8 B8 |F| B B

ch

Obr. 7-11: Hexadecimalni zobrazeni parametriza¢nich dat

16 Cesky >
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Siemens Step7

Pfi nastaveni BTL5-T pomoci
konfigurac¢niho software Step7
si musite byt jisti, ze pouzivate
Step7 Version 5 nebo vyssi

se Service Pack 3.

7.41 Import BTL5-T

Aby mohl byt pouzit BTL5-T

v hardware konfiguratoru Step?7,
musi byt soubory GSD nahrany

do systému pouzitim menu
'Options' P 'Install new GSD'.
Kdyz aktualizujete soubor GSD,
musite se ujistit, Ze soubor nenf
soucasné pouzivan, nebot zmény
v souboru jiz nemohou byt vraceny,
viz. obr. 7-12, str. 17.
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= HW Coaden - SIATIC 301}
Sistion  Echi  Iread BLC iew t Windos  Help
Conhgures Pdstwor =
: 1ol Erk [Siendan |
- 4 G
i
¥ = Il SRATE I
2 5 Enl:l:a:ilul::jng'u'lh Il SEAATIC 40
] ez g i [l SRAAT P Besed Contl 1000
] 5 B SHATEPC Smdion
E I ot Stetion G3E...
1 |

Leskortoay e CP-bdsvsbarmysiam (1]

J | o

b=
e

:

Ordarnumbar WiF Bddmass | sckbreas | O addmss G.l

T I DA T

ELIE-OF slmvcs for SMATICST, M7, and
ek siribusicnd o]

EWW-IF‘U".&. f_,.m

-

Ireariad b rigrw GEE Mas in the s4sin e upckais s e contens ol e calslog.

Obr. 7-12: Instalace nového souboru GSD a aktualizace obsahu katalogu

7.4.2 Zjisténi parametrd BTL
Po nahrani vyhleddme BTL5-T

Kdyz vybereme BTL, moduldrni
konfigurace predepisuje pokracovat

. - dvou krocich. V prvnim kroku
katalogu hardware v adresd e 8| Ve dvou w Sron
PROFIBUS.DP \Aditional Field BR:d-rorEus or =] Mmusi byt adresar BTLS-T pretazen
Devices\Encoders \BTL5-T, viz. = 1 Additicnal Fiald Dawces a umistén primo do sbérnice

v grafickém zobrazeni konfigurace,

obr. 7-13. i Vo viz. obr. 7-14, str. 18.

& I Gengml
=+ Encodars
] BETLE-T

B Unbverssl mocduls

ll Class 1 Encader

H Class 2 Encoder

I BALLUFF 1 x Posisan

B BALLUFF 2 = Positan

B BALLUFF 3xPositan

U BALLUFF 4 x Positan
H BALLUFF 1 % Positan, 1x

HALLUFF 2 x Posan, 2 x

0l BALLUFF 3 Posian 3=
Il BALLUFF dx Positian, 4x
i

FREE COMFIGLIRATION =
il | .

PROFIELIS-DF slmaes for SIMATIC 57, M7, and
C7 (chisibuted rack)

Obr. 7-13: Katalog hardware

BALLUFF 17
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I HW Doy - HELGTH

E;hﬂnﬂ Ecki |raari E1-D :gn- Opdicns  Window  Help

EJEIl_"J'_I_JJ S| !J!I_J__JJ

{1} L peSsgqurahos] — HalieS [

L3

£ 31 62 DP
LA rinr

.-\.—\-\.n.n.-\_-F_'ﬂ—
5

=

Lesbazrby e DF-bmstarmesiam (1]

el | |

!J {11 BTLET

Skt i Wicechiba F .. | Ordarnumbar 0 Addmasa i nveaatl

Ivserion poeskie

Obr. 7-14: Pfidani BTL5-T do sité pfetazenim a umisténim (Drag&Drop)

Profie: |52lur-clarfl

= B FROFELS OF

= ] Addional Feeld Dessicas
8- o
g ) Ganeral
=il Eiocehads

Uiawaara el niecechi ke

Clags 1 Erecaidar
Class 2 Encidar
EwLLUFF 1 = Poaition
BEALLUFF 2 % Poration
EwLLLIFF 3 = Poaition
EALLUFF 4 5 Poration
ESLLUFF1 = Poaition, 1=
ELLLIFF 2 x Poriition, C =
ELLUIFF 3 x Poaition, 3«
ELLUIFF 4 x Porition, 4=

FREE COMFIZFETION =|
L

[BTLE-T It P

E:H'.‘l:ﬂ EEH I,rdﬂﬂ E.D EIH Opdiciis  Window Help

DI85 G| || dalis) @ % w2

Fraga Fl oot Halp.

S TR Tl 1) [ Cosdsquratins) — Baiked BTL Tas!
1 -
z o A1 6-F DPF
el e
i)
4
&
g =
Liskertuye: DF-bsstarmumi=m (1]
1
an?j:j
| |
= oy EnsT
Sice| ] wockilesD. | Ordarnumbar |Addimss | OAddhess Trmant

Erciin: |Smncsrd |
= E FROABE OF =
=i edditional Fiedd Dessicas

Ui il irecachibe:
Class 1 Encodai
Clag 2 Encodai
ERLLUFF 1 % Poeion
BLLLUIFF 2 » Posibon
ERLLUFF 1% PosRion
BLLUFF 4 » P kion

ELLUIFF 2 5 Poriion, &
ELLUIFF 1 5 P o, 3w
ESLLUIFF 4 & P o, 4

FREE COMNFIZFETION =]
L

Obr. 7-15: Pridani BTL5-T do konfigura¢ni tabulky zafizeni pretazenim a umisténim (Drag&Drop)

BALLUFF
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[Prupatios - DPalovew B
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Mexin Sl ation Feadnr
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Obr. 7-16: Tabulka 'Parameter assignment'

Ve druhém kroku jsou k zafizeni
pfifazeny funkéni moduly. To udé-
lame tak, ze vybereme zafizeni

v grafice. Ddle pfetdhneme a umis-
time modul z katalogu hardware
do konfigura¢ni tabulky zarizeni,
viz. obr. 7-15, str. 18.

Dvojitym kliknutim na modul
zobrazeny v tabulce zafizeni

se otevre pfislusny dialog pro
pfifazeni parametru, viz. obr. 7-16.

Pfifazeni parametru pro BTL
se provede v tabulce 'Parameter
assignment'.

V zavislosti na zvoleném modulu
se mohou hodnoty vybranych
parametrd lisit. Z vyrobniho zévodu
je vnitfni pracovni rozliSeni nasta-
veno na 5 um (parametr 'Pos.
Revolution Unit'). Externi vystupni
rozliSeni je 1 um (parametr 'Pos.
Engineering Unit'). Rychlost je
nastavena na 0,1 mm/s. Nasledujici
nastaveni se vzdy vztahuji

k nastaveni vystupnich rozliSeni.

Tlacitko [ Hex...] vam umozni
zobrazit hodnoty parametr

v hexadecimalnim formatu. Tato
funkce neni za normalnich okolnosti
potfeba a pouziva se hlavné pro
pfimé porovnani hodnot parametrd
s tabulkovymi hodnotami uvede-
nymi v tomto navodu, viz. obr. 7-17.

Hexadecimal Parameter &ssignment

Parsmetar Assignmen Dats:
|'|" OO0 20000000 00, 0, 200 0000, 00, O, o, 0, O G000 00D 0
[haxmdacimel, sapanied by comma)

=]

Cancal Hep |

Obr. 7-17: Hexadecimalni zobrazeni parametrizacnich dat

BALLUFF
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7.5 VsSeobecné poznamky -

k nastaveni

Definice a konfigurace, které jsou
zdkladem Class 1 a Class 2 jsou
specifikovany v “PROFIBUS - Profile -
for Encoder - Order No. 3.062”.

Jestlize mate problémy pfi zapnuti
systému nebo pfi konfiguraci
BTL5-T, provedte kontrolu

v nasledujicich bodech:

— Adresy zafizeni pouzité pfi konfi-
guraci systému se musi shodo-
vat s adresami nastavenymi
na BTL.

— Modul musi byt vybran v souladu -
s pouzitym BTL. V pfipadé
pochybnosti, zkontrolujte
oznaceni BTL

V zavislosti na pfifazeni -
parametrd, které jste provedli,
se mohou ménit obé velikosti
a formaty vystupnich hodnot.

Jestlize jsou CPU-315-2-DP nebo
CPU-318-2-DP pouzity jako
Master, méfené hodnoty mohou
byt mapovany pouze pouzitim
maximalné dvou slov (1x poloha).
Odmeérovani je nutné v tomto
piipadé pfipojit jako 'Class 1
Encoder, viz. obr. 7-13, str. 17.
Ke ¢teni mérenych dat delSich
nez 4 Byty, popsanych v ndvodu,
se musi pouzit SFC 14.

Prekroceni naprogramovaného
pracovniho rozsahu BTL zpUsobi
vyslani diagnostické zpravy
(ExternalUser Diagnostic).
Tato zprava mize byt ¢tena
pomoci SFC 13.

';"'.‘F'l.l:- ofl sysbem effof - Ballud BTL TestSEATIC 300{1 RCFU 3152 D

Pfi standardni konfiguraci,
jakmile je vydan Externel User
Diagnostic, CPU-315-2-DP

se pfepne do stavu Stop (fidici
program se zastavi). Jestlize tato
odezva neni pozadovana, OB82,
OB86 a OB1212 by mély byt
zrealizovany v fizeni. Chybova
odezva mize byt zakddovana
specificky v téchto OB pro
kazdou PROFIBUS stanici.

Pro toto musite vybrat CPU

v konfigurdtoru hard-ware

a oteviit menu 'Options' >
'Report System Error',

viz. obr. 7-18.

Hlaseni chyb systému do OB

je aktivovano zatrzenim poli¢ka
‘Create error-OBs'. Obsah Error
OBs pak musi byt vhodné zako-
dovan v fidicim programu.

Gianaral IMessngea| Lizar Block |

Dimgreo=ac Bhock
MHumber of the BB 1o be crealed:

Humber of tha DH 1o ba created

CPL bahadarwhen grnars acsur

¥ Crests emor0Bs

™ Mgzammss wih Acknowladgemenl
 Crests relenencs data

[ Display wnmings:

e

Im CPL goas imo STOP mode afier dagnostic FE i executacd

FF Digpley this disbag whean sasing and comgpiling Hs Config

Genereia

Delate I

Ry

Help

Obr. 7-18: Nastaveni zvlastniho rezimu stanice pro 'Report system error'
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7.6 Parametry

Octet No.

Jméno

Typ

Popis

Standard Encoder Class 1

Operation_mode

BYTE

Bit 0 Code Sequence
0 = Niz8i hodnota polohy na strané konektoru
1 = Vy3&Si hodnota polohy na strané konektoru

Bit 1 Class 2 functionality
0 = Nepovoleno
1 = Povoleno

Bit 2 Commissioning Diagnostics
0 = Nepovoleno, nepracuje a monitorovani oblasti rychlosti
1 = Povoleno

Bit 3 Scaling Function
0 = Nepovoleno, RozliSeni vystupu vzdy 5 um
1 = Enabled

Bit 4-7 |Reazerva

Standard Encoder Class2

2-5

Measuring_Units_Per_Revolution

UINT32

Rezerva (Class 2)

Total_Measuring_Range

UINT32

Rezerva (Class 2)

10-17

Neni definovano

BYTE

Rezerva

Rozsireni Balluff

18

Mode_Selector

BYTE

Bit 0-1 |Mapovani dta

0x00 Prvni poloha, rychlost nasleduje

0x01 Poloha/rychlost stfidave

0x02 Prvni rychlost, poloha nasleduje

Bit 4-7 |Max. pocet ocekavanych magnetd, resp. pouzitych
magnets

Nastaveni rozliSeni

19-22

Position_Engineering_Unit

UINT32

LSB v krocich 0.001 um
Default Value = 0x3E8>— pm engineering resolution

23-26

Position_Resolution

UINT32

LSB v krocich 0.001 ym
Default Value = 0x1388— 5 um measurement resolution

27-30

Speed_Engineering_Unit

UINT32

LSB v krocich 0.01 mm/s
Default Value = 0OxOA— 0.1 mm/s engineering resolution

31-34

Speed_Resolution

UINT32

LSB v krocich 0.01 mm/s
Default Value = 0xX0OA— 0.1 mm/s measurement resolution

Tab. 7-1a:

Parametrizacni data
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Octet No. [Name Type Description
Offset Settings
35-38 Preset_Position_1 UINT32 [Output value Position 1 is set to Preset Position_1
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
39-42 Preset_Position_2 UINT32 |[Output value Position 2 is set to Preset_Position_2
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
43-46 Preset_Position_3 UINT32 [Output value Position 3 is set to Preset_Position_3
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
47-50 Preset_Position_4 UINT32 [Output value Position 4 is set to Preset_Position_4
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
If high limit = low limit, monitoring function not active
51-54 Low_Limit_Position_1 INT32 Switch point for position 1 work area low limit
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
55-58 Low_Limit_Position_2 INT32 Switch point for position 2 work area low limit
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
59-62 Low_Limit_Position_3 INT32 Switch point for position 3 work area low limit
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
63-66 Low_Limit_Position_4 INT32 Switch point for position 4 work area low limit
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
67-70 High_Limit_Position_1 INT32 Switch point for position 1 work area high limit
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
71-74 High_Limit_Position_2 INT32 Switch point for position 2 work area high limit
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
75-78 High_Limit_Position_3 INT32 Switch point for position 3 work area high limit
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
79-82 High_Limit_Position_4 INT32 Switch point for position 4 work area high limit
(with respect to octet 19-22). Default Value = 0
If high limit = low limit, monitoring function not active
83-86 Low_Limit_Speed_1 INT32 Switch point for speed 1 low limit (with respect to octet 27-30).
Default Value = 0
87-90 Low_Limit_Speed 2 INT32 Switch point for speed 2 low limit (with respect to octet 27-30).
Default Value = 0
91-94 Low_Limit_Speed_3 INT32 Switch point for speed 3 low limit (with respect to octet 27-30).
Default Value = 0
95-98 Low_Limit_Speed_4 INT32 Switch point for speed 4 low limit (with respect to octet 27-30).
Default Value = 0
99-102  [High_Limit_Speed_1 INT32 Switch point for speed 1 high limit (with respect to octet 27-30).
Default Value = 0
103-106 |High_Limit_Speed_2 INT32 Switch point for speed 2 high limit (with respect to octet 27-30).
Default Value = 0
107-110 [High_Limit_Speed_3 INT32 Switch point for speed 3 high limit (with respect to octet 27-30).
Default Value = 0
111-114  |High_Limit_Speed_4 INT32 Switch point for speed 4 high limit (with respect to octet 27-30).

Default Value =0

Tab. 7-1b: Parametrizacni data

22 Coosky>
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7.7 Nastaveni I/O Pocet I/O dat se nastavi pomoci byt specifikovan v parametrizaci dat
konfigurace 1/O. Obsah dat m(ze (Mode_Selector).
Function | Data | Description
Cfg OxD1 In (4 BYTE 2 WORDs of
— input data
Position 1

Consistency

Cfg OxD3 In |4 BYTE 4 BYTE 4 WORDs of
Position 1 |Position 2 gggtsii?éicy
Position 1 |Speed 1

Speed 1 Position 1

Cfg OxD5 In (4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 6 WORDs of
Position 1 |Position 2 |Position 3 ggﬁ;gﬁic
Speed 1 [Speed2 |Speed 3 y

Cfg OxD7 In |4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 8 WORDs of
Position 1 |Position 2 |Position 3 |Position 4 ié‘g;';g?éicy
Position 1 |Speed 1 |Position 2 |Speed 2

Speed1 |Speed2 |Speed3 |Speed4

Cfg 0xDB In |4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 12 WORDs of
Position 1 [Speed 1  |Position 2 [Speed 2 |[Position 3 |Speed 3 'c’:‘gztsg‘?; o
Position 1 |Position 2 |Position 3 |Speed 1 [Speed2 [Speed 3

Speed 1 |Speed2 |Speed3 |Position 1 |Position 2 |Position 3

Cfg OxDF In |4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 4 BYTE 16 WORDs of
Position 1 |Speed 1 |Position 2 [Speed 2 |Position 3 |Speed 3 |Position 4 |Speed 4 ié:]gztsi:{taet;cy
Position 1 |Position 2 |Position 3 |Position 4 |Speed 1 Speed 2 ([Speed3 [Speed4

Speed1 |Speed2 |Speed3 |Speed4 [Position1 [Position2 [Position 3 [Position 4

Tab. 7-2: Nastaveni I/O

7.8 Diagnosticka data

Octet No. [Name Type Description
1-6 PROFIBUS_Standard_Diagnostic | OCTET
Encoder Class 1
7 Extended_Diagnostic_Header BYTE Length of the dianostics including the header byte
8 Alarms BYTE Bit 0 Position Error
Bit 1 Supply Voltage Error
Bit 2 Current too high Error (1) :\,;l;s

Bit 3 Commissioning Diagnostics
Bit 4 Memory Error
Bit 5-7 |Reserved

Tab. 7-3a: Diagnosticka data
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Octet No. [Name Type Description

Encoder Class 1 (continued)

9 Operation_status BYTE Bit 0 Code Sequence Status 0 = Lower position values
at connector side

1 = Higher position values
at connector side

Bit 1 Class 2 Functionality Status

- — - - 0 = No, not supported
Bit 2 Commissioning Diagnostics 1= Yes
Status
Bit 3 Scaling Function Status 0 = Disabled
1= Enabled
Bit 4-7 |Reserved
10 Encoder_type BYTE Default Value 0x07 - Absolute Linear Encoder
11-14 Position_measuring_step UINT32 [LSB in steps of 0.001 um
Default Value = Ox3E8— 1 ym engeneering resolution
15-16 Number_of_distinguishable__ UINT16 [Default Value = 1— single turn encoder
revolutions

Encoder Class 2

17 Additional_Alarms OCTET
18-19 Supported_Alarms OCTET
20-21 Warnings OCTET
22-23 Supported_Warnings OCTET
24-25 Profile-Version OCTET
26-27 Software-Version OCTET Reserved (Class 2), refer to PROFIBUS, Profile for Encoder
28-31 Operating-Time UINT32 ' ’
32-35 Offset_Value INT32
36-39 Manufacturer_Offset Value INT32
40-43 Measuring_Units_Per_Revolution [UINT32
44-47 Total_Measuring_Range UINT32
48-57 Serial_Number STRING
58-59 Reserved
BALLUFF Extensions
60 Pointer_State BYTE Bit 0 Magnet 1
Bit 1 Magnet 2 0 = Pointer (Magnet) not available
Bit 3 Magnet 3 1 = Pointer (Magnet) available
Bit 4 Magnet 4
Bit 5-7 |Reserved
61 Position_State BYTE Bit 0-1 |Magnet 1
Dual Bit Information
Bit2-3 |Magnet2 |00 = Pointer (Magnet) inside work area
01 = Pointer (Magnet) outside work area,
Bit4-5 |Magnet 3 value lower than low limit
10 = Pointer (Magnet) outside work area,
Bit6-7 |Magnet 4 value greater than high limit
11 = Not possible
62 Speed_State BYTE Bit0-1 |Magnet 1 |Dual Bit Information
Bit 2-3 |Magnet2 |00 = Speed value inside defined work area
A 01 = Speed value lower than speed low limit
Bft 4-5 |Magnet3 10 = Speed value greater than speed high limit
Bit6-7 |Magnet4 |11 = Not possible

Tab. 7-3b: Diagnosticka data
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Nasledujici hodnoty jsou typické pfi DC 24 V a 25 °C. Po zapnuti ihned pfipraveno pro provoz, maximalni pfesnosti
po zahfati. Uvedené hodnoty plati s volnymi magnety BTL5-P-3800-2, BTL5-P-4500-1 nebo BTL5-P-5500-2 v konstatni
vzdalenosti od odméfovani nebo s vedenymi magnety BTL5-F/M/N-2814-1S (odchylky v ¢asti kapitole 8.7 Magnety):

RozliSeni polohy, volitelné

v krocich 5um

RozliSeni rychlosti, volitelné

v krocich 0.1 mm/s
Vzorkovaci frekvence fy, . = 1kHz
Nelinearita + 30 um
Hystereze <1LSB
Opakovatelnost < 2LSB

(rozliSeni + hystereze)

Teplotni koeficient

< (6 um + 5 ppm * jmen. délka)/K

Rézoveé zatizeni 100 g/6 ms

podle IEC 60068-2-27 '

Vibrace 12 g, 10 to 2000 Hz

podle IEC 60068-2-6 '

' Samostatné specifikovano podle
podnikové normy BALLUFF

8.1 Rozméry, hmotnost, okolni
prostiedi

Jmenovitd délka < 4000 mm

Rozmery viz. strany 4 a 5
Hmotnost cca. 1.4 kg/m
Pouzdra eloxovany hlinik
Upevnéni pouzdra
montaZni svorky s izolacnimi
podlozkami a Srouby
Provozni teplota -40°C to +85°C
Vihkost < 90%, nekondenzuijici
Kryti podle IEC 60529 IP 67
se zaSroubovanymi konektory
a krytkami

8.2 Napdjeci zdroj (externi)
Stabilizované napdjeci napéti

BTL5-T1... 20az28VDC
Zvinéni < 0.5 Vg
Proudovy odbér 2 < 130 mA
Proudové Spicky < 3A/0.5ms

Ochrana proti prepdlovani
zabudovana

Ochrana proti prepéti
Transzorb - ochranné diody

Isolaéni pevnost
GND proti pouzdru 500 V

2 v zavislosti na zatizeni na VP
(opakovac, zakoncovaci odpor)

8.3 Ridici signaly

RxD/TxD-N, RxD/TxD-P, Data GND

podle EN 50170

8.4  Pripojeni na fizeni
Kabel viz. obr. 4-2 popf. 4-8

zkrouceny par, stinény
max. délka sbérnice 1200 m

8.5 Obsah dodavky

Odmérovani (s montaznimi svor-

kami, izolaénimi podlozkami

a Srouby, neobsahuje magnet)
viz. obr. 3-1 nebo 3-4

8.6 Software

GSD soubor je nutno objednat
samostatné zdarma nebo stahnout
z  http://www.balluff.de

nebo Ize odeslat E -mail dotaz

na PROFIBUS@balluff.de.

8.7 Magnety
(prosim objedndvejte samostatné)

Vzdalenost, odchylka a montazni

rozmery vizstr.6a7
Provozni teplota -40 az + 85°C
BTL5-P-3800-2 Obr. 3-6
hmotnost cca.12 g
pouzdro plast
BTL5-F-2814-1S Obr. 3-9
hmotnost cca.28 g
pouzdro plast
BTL5-M-2814-1S  Obr. 3-10
hmotnost cca. 32 g
pouzdro eloxovany hlinik
kluzna plocha plast
BTL5-N-2814-1S Obr. 3-10
hmotnost cca.35¢g
pouzdro eloxovany hlinik

kluzna plocha plast

BTL5-P-3800-2 a BTL5-F/M/N-2814-1S

BTL5-P-5500-2 Obr. 3-7
hmotnost cca. 40 g
pouzdro plast
BTL5-P-4500-1 Obr. 3-8
hmotnost cca. 80 g
pouzdro plast

provozni teplota -40 °C az +60°C
BTL5-P-5500-2 a BTL5-P-4500-1:
Doporucené rozliseni

20 um nebo vyssi

Nelinearita <=+ 100 um

Uvedena nelinearita < + 100 um
plati pfi pfesném vedeni magnetu
v konstantni vertikalni vzdalenosti
od profilu uvnitf povolené
vzdalenosti ,,D".

Uvedena nelinearita = 30 um plati
pfi presném vedeni magnetu

v konstantnivertikalni vzdalenosti
od profilu uvnitf povolené
vzdalenosti "D".

Kloubova ty¢ (volitelnd)
BTL2-GS10-_ __ _-A
Hlinik, rozméry  viz. obr. 3-11
rlizné standardni délky LG
(pfi objedndvce nutno specifikovat)

8.8 Prislusenstvi (volitelné)

8.8.1 ... pro BTL5...5103

Pro pfipojeni sbérnice PROFIBUS:
Zasuvky Obr. 4-3
Zastrcky Obr. 4-5
BKS-S103/GS103-CP-_
Propojovaci kabel Obr. 4-4
BKS-S105-R01

ZakoncCovaci odpor Obr. 4-6
Pro napdjeci napéti:

Konektor s kabelem
BKS-S48-15-CP-_ _ Obr. 4-7
8.8.2 ...pro BTL5...S 86

Konektor BKS-S86-00

Rozmeéry Obr. 4-11
T-odbocka BKS-S86-TA1

Rozmeéry Obr. 4-12
BALLUFF 25
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